Jyvaskylan yliopisto
Tietotekniikan laitos
OptiLift —projekti 11.2.2004

OptiLift -Sovellusprojektin palaveri
Aika: 10.2.2004 klo 14:00 — 15:45

Paikka: Kilpa- ja huippu-urheilun tutkimuskeskudkK), Rautpohjankatu 6 40700
Jyvaskyla

Lasna:
* Tapani Keranen
* Risto Toivonen
» Markus Inkeroinen
* Ville Tirronen
» Vesa Tanhua-Tyrkkd, puheenjohtaja
* Ville Raisénen, sihteeri
* Lauri Laasala

e Olli Lukkarinen
Poytakirja

1. Kokouksen avaus

Puheenjohtajana toiminut Vesa Tanhua-Tyrkkd avalsbkksen kello 14:00.

2. Ajankayttoraporttien esittaminen

Projektiryhma esitti Markus Inkeroiselle ajankayagortit siihen mennessa projektiin
kaytetyista tunneista. Han mainitsi, etta palawsi@tulee esittda aina edellisen palaverin
jalkeen tehdyt tunnit, seka koko projektin eri @daeisiin kaytetyt tunnit.

3. Esityslistan hyvaksyminen

Esityslista hyvaksyttiin seuraavan lisdyksen kera:

* 7 kohtaan, eli Tapani Kerasen esittelyosuuteetéligikeskustelua tilaajan
vaatimuksista sovellukselle, painottaen projektingm kysymyksia

Paatokset:



Jyvaskylan yliopisto
Tietotekniikan laitos
OptiLift —projekti 11.2.2004

» agjankayttdraporttien esittdmisen yhteydessa tudevimlavereissa keskustellaan
projektin yleisista asioista

4. Edellisen kokouksen poytakirja

Puheenjohtaja Vesa Tanhua-Tyrkko kavi lyhyesti tigalllistujille jaetun edellisen
palaverin poytakirjan. Lapikaynnin yhteydessa nituja asioita:

» Tietotekniikan laitoksen hallintopaallikon virareijen helmikuun loppuun asti
on Sanna Hirvola, jonka jalkeen han jatkaa virkea@&na hallintopaallikkona,
hanet lisatdan projektisopimukseen

* Ville Tirrosen puhelinnumero oli poytakirjassa vé&nikea numero on 0500-
261734

* Vesa Tanhua-Tyrkkd mainitsi Risto Toivosen toinmitesta codecista, joka ei
asentunut

* projektiryhnman verkkosivuista ilmoitus séhkdpostaille
» projektisopimus laitetaan nettisivuille tarkastelaten
Poytakirja hyvaksyttiin sen lapikaymisen jalkeen.

5. Johtoryhman jasenten valinta

Projektiryhma esitti omaksi edustajakseen Vesa tafifyrkkod. Tama hyvaksyttiin.
Muita jasenia oli esitetty jo edellisessé palasarjga kaikki hyvaksyivat valintansa.

Paatokset:

» projektin johtoryhméan jaseniksi valittiin tilaajgouolelta Jukka Viitasalo ja Risto
Toivonen, tietotekniikan laitoksen puolelta Markokeroinen, ja
projektiryhmésta Vesa Tanhua-Tyrkko

6. Projektipaallikon valinta

Projektiryhma esitti kiertavaa projektipaallikkygttTalldin kukin ryhman jasen toimii
vuorollaan projektipdallikkona ja palaverin sihieér Tehtavid vaihdetaan kuun
vaihteessa, ja jarjestykset ovat seuraavat:

Projektipaallikko:
* helmikuu: Vesa Tanhua-Tyrkkd
* maaliskuu: Ville Raisénen

e huhtikuu: Lauri Laasala
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» toukokuu: Olli Lukkarinen
sihteeri:

* helmikuu: Ville Raisanen
* maaliskuu: Lauri Laasala
* huhtikuu: Olli Lukkarinen

* toukokuu: Vesa Tanhua-Tyrkko
Ehdotus hyvaksyttiin.

Paatokset:

* kukin projektiryhnmén jasen on vuorollaan projeképikkona seka palaverin
sihteerind

7. Tapani Keranen esittelee nostotekniikoita ja lajeja

Tapani Keranen esitteli videopatkien avulla nostoi&oita ja lajeja, joita sovelluksella
on tarkoitus analysoida, kertoen samalla sovellikssetettuja vaatimuksia.

Projektiryhma toteuttaa sovelluksen valitttman gs@hnin tyovalineeksi, eli urheilija
VoI heti sarjasta tai toistosta palautuessaan steka edellisen sarjan analysointituloksia.
Tarkea ominaisuus jarjestelmaélle on helppokaytidsjolla tassa yhteydessa
tarkoitetaan sita, etta urheilija/valmentaja ta@é vain mahdollisimman vahaisen
maaran laitteita ja sita, ettd sovelluksen kaytt&mion tehty mahdollisimman
yksinkertaiseksi. Sovellukseen toteutetaan myosnaatiikkaa, jottei tarvittaisi toista
ihmista kayttamaan sovellusta yhden nostaessa,s@matlus nauhoittaa automaattisesti
videon nostosuorituksesta. Tahan tarvitaan liikkeemstusta.

Tilaajan hahmotelma sovelluksesta oli seuraavaataiBnsin valitaan sovellukseen
toteutettavasta kayttajarekisterista harjoituksesallistuvat urheilijat, joista on

tallennettu tarvittavia tietoja kuten nimi, paireogituus. Jos kyseessa on uusi kayttaja,
luodaan hanelle profiili ja mahdollisesti maarigih harjoitusrynma. Taman jalkeen
urheilija aloittaa nostosuorituksen, jolloin sousllautomaattisesti nauhoittaa siita videon.
Kun urheilija lopettaa suorituksensa, sovellust@ériikeratakayran, ja analysoi
muuttujat. Kun analysointi on valmis, sovellus p{téé juuri nauhoittamaansa videota,
jossa nakyy piirretty liikerata, ja nayttad sekadagisesti etta numeerisina arvoina
maariteltyja muuttujia.

Sovellusta ei suunnitella testausjarjestelmaksn\amkreettiseksi harjoituksen tueksi.
Tama tarkoittaa, ettd ohjelman tulee pystya natdrodan ja analysoimaan suuri maara
nostosuorituksia yhden harjoituksen aikana, elitate olla joustava. Myoskaan viive ei
saa ylittda 30 sekuntia muuttujien laskemises&ayaen piirtdmisessa.
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Tilaaja ei ollut vield lopullisesti paattanyt, mitdenetelmaé tangon liikkeen
seuraamiseksi kaytetdan. Ledi on todennakdisimisiik mutta sen kiinnitysasia on
tilaajalla tyon alla. Risto Toivonen oli tehnyt tediyihin videoihin hieman erityyppisen
ratkaisun, jossa seurattiin maaritellyn alueenligisdevia kuvapisteitd, kaytannossa
tangon p&ata, joka erottui ympéaristostaan.

Koska nostosuoritus on lyhyt, jopa vain 2 sekurdradigitaalivideokameran
erottelutarkkuudella ja virkistystaajuudella sumerkitys analyysiin. T&man vuoksi
Tapani Keranen antoi ryhmalle tehtavaksi miettidemmittavalineiden tarkkuuden
aiheuttamat rajoitukset vaikuttavat tarkkailtavanuttujiin, esimerkiksi mita eroa on,
kun viive kahden kuvan vélissa on 20 tai 40 ms. Jamee tehda maaliskuun
ensimmaisen viikon palaveriin mennessa, jolloimpanostoliiton valmentaja Juha-Matti
Eskelinen tulee tarkemmin kertomaan analysoitavisiattujista, joista tehdaan talléin
paatdksia. Mahdollisesti kerrallaan ruudulla nékywéuttujat voidaan valita valikosta.

Markus Inkeroinen ehdotti ryhmalle kayttétapaukgiohjautuvaa lahestymistapaa
sovelluksen vaatimuksien maarittamiseen. Kayttatkpiata hahmoteltiin jo sovelluksen
kalibrointia ja kayttgjan valintaa /uuden kayttéjgsaamista / uuden ryhmén luomista
asiakasrekisteriin. Kalibrointi tapahtuu jonkun tastuhteiltaan tunnetun esineen avulla,
ja tavoitteena on mahdollisimman helppo 2D-kalibtioiKalibrointi tapahtuu tasoa
vasten, jolla tangon p&aan oletetaan liikkuvansylyyssuuntaa ei oteta huomioon.
Tyypillinen esimerkki on levypaino, jonka halkasstiedetaan. Tapani Keranen lupasi
tarvittaessa nayttdd KIHU:n jarjestelmiin toteutgttkalibrointimenetelmia. Kayttajan
valinnasta Risto Toivosella oli valmis komponerjtinka han lupasi toimittaa
projektirynmalle tutkittavaksi.

Toteutuksessa lahdetaan liikkeelle yhden yksittgerituksen nauhoittamisesta ja
analysoinnista, ja kokonaisen sarjan nauhoittamiraralysointi tehdaan mydhemmin.
Nostaja voi vaihtua suoritusten valilla. Kaikkeaihaitettua ei tarvitse tallentaa, vaan
sovelluksen kayttgja valitsee, mitkd suorituksétida tallentaa. Sovellukseen ei toteuteta
kuvan skaalausta, koska se olisi lian monimutkgataikaa vievaa. Useamman
suorituksen keskindinen vertailu on tarkea osaitagta. Talldin nostosuoritusta ja
likerataa voidaan verrata saman urheilijan aikajsaan suoritukseen tai johonkin
optimaaliseen suoritukseen esim. siten, etta kakdentuksen liikeradat nakyvat
samassa videokuvassa.

Markus Inkeroinen antoi rynmalle tehtavaksi sefd{tmita komponentteja sovellusta
varten on jo olemassa, mita niista voidaan kaygeiiaisinaan sovelluksessa ja mista
voidaan ottaa mallia. Myds sovelluksen codec- sskehotettiin miettimaan.
Sovelluksen tuottamien videonpatkien tulee toimidAPA-sovelluksessa, joten ne pitaa
nimeta tietyn kaavan mukaan. Risto Toivonen onyekaappausohjelman, jonka avulla
nimeaminen onnistuu. Han lupasi toimittaa sen ftwyhmalle.
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Esitellyt lajit:

kyykky (takakyykky), liikerata ylh&élta alas ja takin yl6s
etukyykky, liikerata sama kuin kyykyssa

tyontd / raaka tyonto, liikerata vaiheittain alltaainnalle, takaisin alaspain ja
ylos

tempaus / raaka tempaus, liikerata alhaalta ylos

lisdksi penkkipunnerrus, josta ei ollut videot&drata ylhaalta alas ja takaisin
ylés, melko samanlainen kuin kyykyssa

Joidenkin lajien liikeradat eivéat siis ole suorgaisia, vaan nostosuoritus on
vaiheittainen, mika vaikuttaa omalta osaltaan doleén toimintaan ja varsinkin
likkeentunnistukseen, silla seurattava kohde joysaihtyy kesken suorituksen.

Lopuksi sovittiin kayttojarjestelmavaatimuksistavslluksesta tehdaan Windows 98 ja
sitd uudemmissa Windowseissa toimiva.

Paatoksia:

sovellukseen toteutetaan kayttajarekisteri
sovelluksen tulee olla joustava, analysointiviivex'30 sekuntia

projektirynman tulee miettia mittausvalineiden tarkksien aiheuttamia
rajoituksia

seurattavat muuttujat paatetaan maaliskuun ensisemaiikon palaverissa
vaatimusmaarittelya tehdéaéan kayttétapausten pahjalt

sovellukseen toteutetaan helppo 2D-kalibrointi

toteutetaan suoritusten vertailu

ei toteuteta videokuvan skaalausta

analysoitavia muuttujia esitetaan sekd numeerainaina etta graafisena
esityksena

ensin toteutetaan yhden suorituksen analysoirdgtavsitten mietitdéan, kuinka
sovellus toimisi suoritussarjaa analysoitaessaaosoi vaihtua suoritusten
valilla

videoiden nimeaminen tehdaan niin, ettd ne toimA\AIT A:ssa

sovellus tehdaan Windows ymparistéon (Win 98 ja siiddemmat versiot)
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8. Projektin aikataulusuunnitelman esittely

Osallistujille jaettiin projektin alustavat aikatasuunnitelmat. Markus Inkeroinen
kehotti lisdamaan aikaa aiheeseen tutustumiseénrsaérittelyyn. Aikataulu-
suunnitelmaa tarkennetaan projektin edetessa.

Tapani Keranen kertoi, ettd maaliskuun ensimmargkan palaveriin mennessa ryhman
tulee mittaustarkkuuksien miettimisen lisdksi tefatiinlainen sovelluksen prototyyppi,
jossa on valmiina lilkeradan piirtdminen seka kahoheiuttujan, matkan ja nopeuden
tarkastelu.

Markus Inkeroinen kysyi tilaajan edustajilta testaportista. Paatettiin, ettd ryhma testaa
sovellusta kayttbtapausten mukaan ja esittaa t@stportin projektin palaverissa. Tapani
Keranen mainitsi myos, etta ryhman tulee laatiseBokselle manuaali.

Inkeroinen kysyi dokumentoinnista. Ryhma kertoi tk@iyeensa siihen asti
dokumenttiensa tekemiseen Microsoft Wordia, ja gt#iit, etta sita kaytetaan myos
jatkossa. Lisaksi paatettiin, etté projektin dokatitdaitetaan nettisivuille ainakin PDF-
muodossa. Jos jotakin dokumenttia on tarkoitustédiésipalaverissa, se tulee laittaa
verkkoon 2 paivaa aikaisemmin ja siita tulee ilnaa@tsahkopostilistalla. Paatettiin, ettéa
dokumentit hyvaksytaan aina palavereissa.

Markus Inkeroinen mainitsi tilaajalle sahkopostdista, joka luotaisiin projektiryhman
seka vastaavan ja teknisen ohjaajan valiseen yatgyidon ilman tilaajan edustajia.
Tilaaja hyvaksyi taméan.

Paatokset:
* ryhman tulee miettia maaliskuun alkuun mennesstuostarkkuutta, seka tehda

sovelluksesta jonkinlainen prototyyppi

* projektiryhma testaa sovellusta kayttbtapauksiekaan ja esittaa testausraportin
palaverissa

* sovellukselle tehdadan manuaali

» dokumentointiin kaytetdan Microsoft Wordia, dokurieverkkosivuille ainakin
PDF- muodossa, palaverissa kasiteltavat dokumpnitikaisemmin verkkoon
ja ilmoitus séhkopostilistalle, dokumentit hyvakim palavereissa

» Markus Inkeroinen luo projektiryhmalle ja vastad@aeka tekniselle ohjaajalle
oman séhkdpostilistan

9. Sovitaan osallistujien seuraavista tehtavista

Tilaajan edustajat:
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» Risto Toivonen hankkii projektiryhmalle 4 Delphisdnssia seka toimittaa
kayttajanvalinnan siséltdvan komponentin seké kaagpghjelman, jolla
videoiden nimeaminen onnistuu

Projektiryhma:

* projektisopimuksen kirjoittaminen, vaatimusmaahttselvityksen tekeminen
olemassa olevista komponenteista, mittatarkkuuksiettiminen maaliskuun
ensimmaisen viikon palaveriin mennessa

Vastaava ohjaaja:

* ryhman jasenten, vastaavan ohjaajan ja teknisexaam oman sahkopostilistan
luominen

e asioiden hoitaminen ATK-tuen kanssa
Tekninen ohjaaja:

e ryhmaéan tutustuminen ja avustaminen

Liséksi Markus Inkeroinen kehotti rynmé&é esittdmééma ideoita avoimesti esimerkiksi
sahkopostilistalla, ja ottamaan yhteytta suordaajtin edustajiin, jos on jotain
kysyttavaa.

10. Muut esille tulevat asiat
Osallistujilla ei ollut lisattavaa.
11. Sovitaan seuraavan palaverin aika ja paikka

Seuraavan palaverin ajaksi sovittiin torstai 131Xéllo 8:00 ja paikaksi KIHU:n
kokoushuone. Tilan varauksen hoitaa tilaajan pteo[Ehpani Kerénen.

Samalla sovittiin myés maaliskuun ensimmaisen viialaverin aika, koska
painonnostoliiton valmentaja Juha-Matti Eskelingleé¢ silloin kertomaan sovelluksella
analysoitavista muuttujista. Kyseinen kokous pidetEIHU:lla tiistaina 2.3. kello 12:00.

Paatokset:
* Seuraava palaveri to 19.2.04 klo 8:00, KIHU:n kaitmuone

* Maaliskuun ensimmaisen viikon palaveri, jossa makaainonnostoliiton
valmentaja Juha-Matti Eskelinen, ti 2.3. klo 12:R;U:n kokoushuone

12. Kokouksen paattdminen

Puheenjohtaja Vesa Tanhua-Tyrkko paatti kokouksdo B5:45.



