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OptiLift -Sovellusprojektin palaveri
Aika: 1.4.2004 klo 12:00 — 13:10

Paikka: Kilpa- ja huippu-urheilun tutkimuskeskudkK)), Rautpohjankatu 6 40700
Jyvaskyla

Lasna:

* Markus Inkeroinen

* Tapani Keranen

* Lauri Laasala, puheenjohtaja
* Olli Lukkarinen, sihteeri

* Ville Raisénen

* Matti Salonen

* Vesa Tanhua-Tyrkko

e Risto Toivonen

Poytakirja

1. Kokouksen avaus
Puheenjohtajana toiminut Lauri Laasala avasi kokeuakkello 12:00.
2. Ajankayttoraporttien esittdminen
Projektiryhma esitti Markus Inkeroiselle ajankayaortit.
— Inkeroinen mainitsi, etta projektirynméan tdhan nmessé henkea kohden
kayttamat tyotunnit ovat 145-160 tunnin valilla.6Fysisaltd on alkanut tdssa
vaiheessa painottua ohjelmointiin.

3. Esityslistan hyvaksyminen

Esityslista hyvaksyttiin.
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4. Edellisen kokouksen poytakirja

Puheenjohtaja kavi lyhyesti [&pi poytakirjan edsaitd kokouksesta. Kohtia, joista
keskusteltiin:

- Tapani Kerdnen huomautti, ettd edellisen kokonks#/takirjaan on tehtava
seuraava korjaus: sanat "noston tekniikka” tulegistad muotoon
"nostotekniikka”.

- Keranen totesi, ettd tiedostonimien jarjestysmanmeteutetaan suunnitellusti,
seka lisdksi harkitaan kellonajan lisdamista.

- Kalibraatiosta todettiin, etta se toteutetaartyp)js vaakasuunnassa erikseen.
Edellisessé palaverissa sovittujen tehtavien téann

- Tilaajan puolella on varauduttu videokameran lttamiseen projektiryhman
kayttoon.

- Tilaaja oli miettinyt tiedostonnimen rakennetta.
- Projektirynmé oli muuttanut prototyypin nimet sioila tavalla.
- Tiedostonimen rakennetta oli mietitty myds praojgkman puolella.

- Sovellussuunnitelman uusinta versiota ei oltlévehditty erityisesti
analyysiosion osalta tarkistamaan, joten suunnaalimyvaksyminen siirtyy
seuraavaan palaveriin.

- Vastaava ohjaaja oli toimittanut sopimuspohjaseaksien siirtoon Vesa Tanhua-
Tyrkolle.

- Tekninen ohjaaja oli kdynyt tutustumassa sovekukohjelmakoodiin.
Paatokset:

- Tiedostonimien jarjestysnumero toteutetaan suahusti, seka lisdksi harkitaan
kellonajan lisaamista.

- Kalibraatio toteutetaan seké pysty- etté vaakatses erikseen.

- Poytakirja hyvaksyttiin mainituin korjauksin.
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5. Projektisopimuksen allekirjoittaminen

Projektiryhman allekirjoittamat kuusi kopiota prkfisopimuksesta luovutettiin Tapani
Keraselle.

Paatokset:

- Tapani Kerédnen hankkii KIHU:n puolelta puuttuediekirjoitukset kaikkiin
sopimuskopioihin, ja toimittaa kopiot sen jalkeearkus Inkeroiselle. Inkeroinen
hankkii allekirjoitukset Jyvaskylan Yliopiston pedtia.

6. Sovellussuunnitelman lapikaynti

Puheenjohtaja kavi lapi sovellussuunnitelmaa seuttmneiden kohtien osalta. Ville
Raisanen mainitsi, ettd sovellussuunnitelman tieksti lisatty viitteita lahdeluetteloon,
ja kayttoliittymakuvaus on muuttunut.

Markus Inkeroinen totesi, ettéa koska sovellussuetman uusinta versiota ei ole viela
ehditty tarkastamaan, sita ei voida tadssa kokoskskgvaksya. Han ehdotti, etta
suunnitelman versionumero muutettaisiin tydversioks0 nykyisen 1.0 sijaan.

Puheenjohtaja kavi lapi uuden kayttoliittyméakuvaerksKappaleen 4.4 alussa havaittiin
pieni virhe(kuvassa alareunassa sijaitseva valdtktekstin mukaan ylareunassa).

Seuraavaksi Olli Lukkarinen k&vi lapi korjattua uak8, Analyysi. Han esitteli siin&
esiintyvia virhemuuttujia seké niiden laskentatajaleaavoja. Lukkarinen kysyi Tapani
Keréseltd, tuleeko noston keskitehon laskennasaa jottenkin huomioon sellaiset
noston vaiheet, joissa levytanko ei liikku(eli ngstai tee levytangon suhteen tyota).
Kerénen totesi, etté tallaisia vaiheita ei tarvég&seen ottaa huomioon.

Puheenjohtaja kysyi Tapani Keraselta, voidaankoasemat viikot jatkaa tyota nyt
esitellyn analyysiosion pohjalta. Keranen oli vastvaitd mielta, etta voidaan.

Markus Inkeroinen mainitsi, etta projektin tiedotiaen vastuu siirtyy jatkossa yha
enemman projektiryhman harteille. Sovellukseen yettél muutoksista tulee oma-
aloitteisesti ilmoittaa tilaajalle, ja listata mogten mahdollisia hyvia ja huonoja puolia.

Paatokset:
- Muutetaan suunnitelman versionumero sovitullallaya korjataan virheet.
- Jatketaan sovelluksen kehittamista esitellynygisabsion pohjalta.

- Nostosuorituksen taukovaiheet pidetdan mukankiteé®n laskennassa.
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7. Muut esille tulleet asiat

Puheenjohtaja esitteli sovelluksen prototyyppgikgvi lapi sovelluksen paanakymat
muuttuneilta osin, eli videon naytén ja analyyigien esittamisen. Han esitteli liséksi
MDI-ikkunoinnin toimintaa, eli miten eri padnédkymi&okoa ja paikkaa voidaan
vapaasti muuttaa, ja miten koot ja paikat saadaandssa palautettua alkuperaisiksi.

Ville Raisénen selvitti MDI-ikkunoinnin perusajatasjossa muut ikkunat ovat yhden
paaikkunan alaisuudessa, eivatka voi poistua sexeka.

Ville Raiséanen esitteli taman jalkeen kalibraatgao alustavaa versiota. Kalibraatiossa
valittiin kaksi pistetta seka pysty- ettéa vaakaedks,, syotettiin pisteiden todelliset
valimatkat senttimetreind, ja saatiin tuloksendyyséin tarvittavat muunnoskertoimet.
Kalibroinnin jalkeen videokuvasta voitiin osoittikaksi pistetta, ja tuloksena saatiin
pisteiden etaisyys senttimetreina. Todettiin, k#igbraatiotason on oltava saman kuin
ledin liikeradan tason, jotta kalibraatiokertoirsaadaan oikein.

Ville Raisanen kysyi, vaikuttaako esittelyn peredi siltd, ettd MDI-toteutustekniikka
on toimiva. Kerénen totesi, etta jos ikkunat sdadsti palautettua niiden koon
muutoksien ja siirtelyn jalkeen takaisin oletusaksiin, niin toteutustapa on hyva. Myos
Risto Toivonen piti kayttoliittyman toteutusta hyva

Seuraavaksi KIHU:n laboratorioteknikko Matti Salareelvitti yleisesti ledien
ominaisuuksiin ja seurantaan liittyvia asioita. H&syi projektiryhmalta, miten
sovelluksen led-seuranta -algoritmi on toteutdRwheenjohtaja Lauri Laasala totesi, etta
se perustuu kirkkaiden pikselien(led) I6ytamiseawdsta kontrastierojen avulla.

Salosen mainitsemia, ledien seurannassa huomidtmadéeasioita:

- Levytankojen paissé olevien painojen vari vaggehuomattavasti, mika saattaa
vaikeuttaa ledin seurantaa. TAma on otettava hummexin varin valinnassa.

- Kuvauspaikan valaistus ja taustan varitys ovatkittavia tekijoitéa. Erityisesti on
otettava huomioon kirkkaat, taustasta erottuvagetlyjotka sovellus voi
virheellisesti tulkita lediksi.

- Eras hairitseva tekija saattaa olla esim. pakromattu(kiiltdva) lukituskappale.

Ledien ja kameran ominaisuuksista Salonen kertid,liéan kirkas ledi saa aikaan
kameran kuvan "palamisen puhki”. Talléin led ei kdyassa pistemaisend, vaan
laajempana kirkkaana alueena. Lisaksi ledin olles@ameran korkeudella, valon
tulokulmasta johtuen ledin valo leviaa useampidsgleiden alueelle, kuin noston yla- ja
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alavaiheissa. Tata efektia voidaan lieventaa hitanbadliin paa tasaiseksi, mutta
laskennassa on silti otettava huomioon ledin videaksa vaihteleva pinta-ala.

Salonen mainitsi mahdollisen koesarjan jarjestéstésgossa voitaisiin testata
sovelluksen toimintaa erilaisissa olosuhteissaosgdiia voidaan saada tarvikkeet
erilaisten ledien testaamiseen erilaisilla janii&kirkkauksilla).

Tapani Keranen mainitsi, etta videokamera voidaanmuttaa projektiryhman kayttéén
korkeintaan kahdeksi paivaksi kerrallaan.

Paatokset:
- Sovelluksen kehitysta jatketaan nyt esitellyn M@yttoliittyman pohjalta.

- Toteutetaan koesarja sovelluksen, ledien, ja kameminaisuuksien
testaamiseksi.

8. Sovittiin osallistujien seuraavista tehtavista
Tilaajan edustajat:

- Tapani Kerénen hankkii sopimuskopioihin allekitgset KIHU:n puolelta.
Vastaava ohjaaja

- Hankkii sopimuskopioihin allekirjoitukset Jyvaség Yliopiston puolelta.
Projektiryhma:

- Korjataan sovellussuunnitelmaan edella mainiitieet ja vaihdetaan
versionumero.

- Jatketaan sovelluksen kehittamista nyt esitéllghhjalta.
- Huolehditaan mahdollisista muutoksista tilaajsielottamisesta oma-aloitteisesti

- Suunnitellaan ja toteutetaan koesarja sovellukeelien, ja kameran
ominaisuuksien testaamiseksi.

9. Sovitaan seuraavan palaverin aika ja paikka

Seuraava palaverin ajaksi sovittiin tiistai 20.02&lo 10:00 ja paikaksi Kilpa- ja
huippu-urheilun tutkimuskeskus.
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Paatokset:
- seuraava kokous ti 20.4. klo 10:00 KIHU:lla.

10. Kokouksen paattdminen

Puheenjohtaja Lauri Laasala paatti kokouksen KeSta0.



